Smart Tooling
Stuurgroep bijeenkomst

10-04-2018

Cluster:
Werkplaatsrobotica

K|<|MP|

nnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnn
nnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnn

10-04-2018



@ Use case Werkplaats

Collaboratieve robots
Firma ITIS

Het inzetten van een collaboratieve robot bij lektesten
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Use case Werkplaats

Collaboratieve robots @

A Tussentijdse resultaten:
-> Hoe lekken in kaart brengen?
A Database opgesteld met coordinaten van:
* Lekken
* Geprogrammeerd robotpath
(om botsingen te voorkomen tijdens visualisatie)
-> Raspberry Pi gekoppeld aan Controller UR10
-> Python-programma
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Collaboratieve robots @

A Tussentijdse resultaten:
-> Cobot (UR10) gehuurd
-> Zelf geprogrammeerd
-> Operators kennis laten maken met Cobot_
-> Lekzoeker gekoppeld aan Cobot
-> Snuffelpenhouder
-> Snuffelslang verbonden via Cobot,
hoe verhoudt deze zich, tijdens
bewegingen
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A Tussentijdse resultaten:
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A Tussentijdse resultaten:
> Python -programma and V|suaI|sat|e
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Collaboratieve robots

A Update:

-> Vergelijk UR10 - Franka: Itis + Slrrls
* Bezoek aan Ugent: Franka Emika@@b2018
-> Sensitiviteit zeer goed (Teach by demonstration)
-> Beperkte reach
=> UR10 beter geschikt voor ITIS
-> Communicatie Cobot — Meetapparatuur ltis: Itis + Sirris
* digitalisatie van Lekzoekers ITIS, aangepaste infrastructuur.
-> Mantel rond cobot — bestand tegen temperaturen: Itis + Sirris
* On going
* http://www.roboterschutz.de/schutzsysteme/hitzeschutz.html
* http://www.twice -interflex.nl/robotbekleding.php
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A Volgende uitdagingen:

-> Database koppelen aan meetsysteem ITIS: ItiS

-> Beslissing cobot UR10 of Franka?: Itis

-> Opstelling cobot met meetapparatuur: Itis + Sirris
-> Handelingen operator: Itis + Sirris

-> Bestelling nieuwe hardware Itis

-> Realiseren van een werkende opstelling bij Itis




